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1. WSTEP
1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej og6lnej specyfikacji teclaniej (OST) 8 wymagania ogélne dotygee wykonania i odbioru robét drogowych i mostowych.
1.2. Zakres stosowania OST

Ogolna specyfikacja techniczna stanowi obk@wjaca podstaw opracowania szczegétowej specyfikacji technicategowanej jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t na gach krajowych.
Zaleca sj wykorzystanie OST przy zlecaniu robét na drogacfewd6dzkich, powiatowych i gminnych.

1.3. Zakres rob6t obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obggmuymagania ogéine, wspdine dla robotebpgh ogéinymi specyfikacjami technicznymi, wydanypnzez
GDDP dla poszczegoélnych asortymentéw robét drogdmiynostowych. W przypadku braku ogéinych specyfjkeechnicznych wydanych przez GDDP dla danego
asortymentu robét, ustalenia dotyepwniez dla SST spormlzanych indywidualnie.

1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w OST wymienione porej okrelenia naley rozumiet w kazdym przypadku nagpujaco:

1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, niedhcy budynkiem, stanowey calg¢ techniczno-iytkowa (droga) albo jego @#é stanowaca odrebny element
konstrukcyjny lub technologiczny (obiekt mostowgprus ziemny, wzet).

142 Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni ldbumity od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych.

1.4.3. Diugos¢ mostu - odleghec migdzy zewnrtrznymi krawedziami pomostu, a w przypadku mostoéw tukowych zsyaéh - odlegta¢ w swietle podstaw sklepienia
mierzona w osi jezdni drogowej.

1.4.4 Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony dbudab postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraeszelkimi uradzeniami technicznymi zwzanymi z
prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.45 Droga tymczasowa (moriawa) - droga specjalnie przygotowana, przeznacdonaichu pojazdéw obstugigych zadanie budowlane na czas jego wykonania,
przewidziana do usugtia po jego zakéczeniu.

1.4.6. Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronapatrzony pieaia organu wydajcego, wydany zgodnie z obaujacymi przepisami, stanoaty
urzgdowy dokument przebiegu robét budowlanychzsty do notowania zdarid okolicznadici zachodzcych w toku wykonywania robot, rejestrowania dokeapych
odbioréw robét, przekazywania poléceinnej korespondencji technicznej paxfity Inzynierem/ Kierownikiem projektu, Wykonawa projektantem.

1.4.7. Estakada - obiekt zbudowany nad przeszakedenow dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu pegsz

1.4.38. Inzynier/Kierownik projektu — osoba wymieniona w dahykontraktowych (wyznaczona przez Zamawgago, o ktorej wyznaczeniu poinformowany jest
Wykonawca), odpowiedzialna za nadzorowanie roldininistrowanie kontraktem.

1.4.9. Jezdnia - og¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw.



1.4.10. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykongwpowaniona do kierowania robotami i do wypbwania w jego imieniu w sprawach realizacji
kontraktu.

1.4.11. Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lubdhikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju apasiziejcymi jezdnie.

1.4.12. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchwnaz ze sposobem ich pokenia.

1.4.13. Konstrukcja néna (przsto lub przsta obiektu mostowego) - € obiektu oparta na podporach mostowych, twoszustréj nioscy dla przeniesienia ruchu
pojazdéw lub pieszych.

1.4.14. Korpus drogowy - nasyp lub tag# wykopu, ktéra jest ograniczona koeodrogi i skarpami rowow.

1.4.15. Koryto - element uformowany w korpusie drogowyne&u utzenia w nim konstrukcji nawierzchni.

1.4.16  Ksiazka obmiaréw - akceptowany przezzymiera/Kierownika projektu zeszyt z ponumerowanystionami, staacy do wpisywania przez Wykonawc
obmiaru dokonywanych rob6t w formie wyliaze szkicow i ew. dodatkowych zaznikéw. Wpisy w ksizce obmiaréw podlegaj potwierdzeniu przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

1.4.17. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badaey zaakceptowane przez Zamawdepo, niezkdne do przeprowadzenia wszelkich badaprob
zwigzanych z ocepjakosci materialéw oraz robot.

1.4.18. Materialy - wszelkie tworzywa niezne do wykonania robét, zgodne z dokumentaepjektova i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez
Inzyniera/ Kierownika projektu.

1.4.19. Most - obiekt zbudowany nad przeszkadodm dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu pegsz

1.4.20.Nawierzchnia - warstwa lub zesp6t warstwzglych do przejmowania i rozkltadania o@n od ruchu na podie gruntowe i zapewniggych dogodne warunki

dla ruchu.

a) Warstwascieralna - gorna warstwa nawierzchni poddana bigedaio oddziatywaniu ruchu i czynnikéw atmosferyyzim

b) Warstwa wazaca - warstwa znajdaga s¢ migdzy warstvy scieralm a podbudow, zapewniajca lepsze rozi@nie napgzen w nawierzchni i przekazywanie ich na
podbudovg.

c) Warstwa wyréwnawcza - warstwa zga do wyréwnania nieréwgoi podbudowy lub profilu istniggej nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna ¢& nawierzchni shica do przenoszenia ohgen od ruchu na podi®@. Podbudowa nie sktada si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy
pomocniczej.

e) Podbudowa zasadnicza - gérnasézpodbudowy spetniaga funkcje néne w konstrukcji nawierzchni. Me ona sktadasi z jednej lub dwéch warstw.

f)  Podbudowa pomocnicza - dolnaxéz podbudowy spetniaga, obok funkcji nénych, funkcje zabezpieczenia nawierzchni przedtaziam wody, mrozu i
przenikaniem czstek poditga. Maze zawierd warstw; mrozoochrona, odsiczapca lub odcinagca.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktérej gtbwnymazaeim jest ochrona nawierzchni przed skutkami driatmrozu.

h) Warstwa odcinaja - warstwa stosowana w celu uniefiwienia przenikania czstek drobnych gruntu do warstwy nawierzchaaéej powyej.

i)  Warstwa odsczapca - warstwa staca do odprowadzenia wody przedostaj st do nawierzchni.

1.4.21. Niweleta - wysokéciowe i geometryczne rozwiggie na ptaszcznie pionowego przekroju w osi drogi lub obiektu towgego.
1.4.22. Obiekt mostowy - most, wiadukt, estakada, tunieldka dla pieszych i przepust.
1.4.23. Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowarmpowiednio utrzymana do przeprowadzenia ructhlipznego na okres budowy.

1.4.24. Odpowiednia (bliska) zgod&é - zgodnéé wykonywanych robét z dopuszczonymi tolerancjamijedli przedziat tolerancji nie zostat olgleny - z
przecktnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dlanggo rodzaju robét budowlanych.

1.4.25. Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pagenu przeznaczony do umieszczania w nim drogiazamych z nj urzadzeh oraz drzew i krzewdw. Pas
drogowy mae réwniez obejmowa teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowyadze chronicych ludzi isrodowisko przed ugiliwosciami powodowanymi
przez ruch na drodze.

1.4.26. Pobocze - agc¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postojiazdw, umieszczenia umdzer organizacji i bezpiec#stwa ruchu oraz do ruchu
pieszych, stimca jednoczénie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.27. Podiae nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy;dey pod nawierzchaido gkbokasci przemarzania.

1.4.28. Podiae ulepszone nawierzchni - gérna warstwa paalttezaca bezpérednio pod nawierzchai ulepszona w celu unbiwienia przegcia ruchu budowlanego i
wihasciwego wykonania nawierzchni.

1.4.29. Polecenie Iayniera/Kierownika projektu - wszelkie polecenia gkazane Wykonawcy przezzimiera/Kierownika projektu, w formie pisemnej, detyce
sposobu realizacji rob6t lub innych spraw azeinych z prowadzeniem budowy.

1.4.30. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizydagdaca autorem dokumentacji projektowej.
1.4.31. Przedsjwzigcie budowlane - kompleksowa realizacja nowegoagqm#nia drogowego lub catkowita modernizacja/przels (zmiana parametrow
geometrycznych trasy w planie i przekroju patilym) istniejcego padczenia.

1.4.32. Przepust — budowla o przekroju poprzecznym zagmkmi, przeznaczona do przeprowadzenia cieku, salajdrowek zwierat dziko zyjacych lub uradzen
technicznych przez korpus drogowy.

1.4.33. Przeszkoda naturalna - eleméntdowiska naturalnego, stanawy utrudnienie w realizacji zadania budowlanego,preyktad dolina, bagno, rzeka, szlak
wedréwek dzikich zwierat itp.

1.4.34. Przeszkoda sztuczna - dzielo ludzkie, stanowviutrudnienie w realizacji zadania budowlanegopreyktad droga, kolej, rurogy, kanat, cig pieszy lub
rowerowy itp.

1.4.35. Przetargowa dokumentacja projektowa ¢sézlokumentacji projektowej, ktéra wskazuje lokalizacharakterystyki wymiary obiektu kdacego przedmiotem
robét.

1.4.36  Przyczotek - skrajna podpora obiektu mostowegozevsktadd sk z petnejsciany, stupéw lub innych form konstrukcyjnych, girzyn, komor.
1.4.37. Rekultywacja - roboty mage na celu upoarlkowanie i przywrdcenie pierwotnych funkcji terenoaruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego
1.4.38. Rozpttos¢ teoretyczna - odlegéé miedzy punktami podparcia @gskami), przsta mostowego.

1.4.39. Szerokéc¢ catkowita obiektu (mostu / wiaduktu) - odlegtomigdzy zewrtrznymi krawedziami konstrukcji obiektu, mierzona w linii proptadtej do osi
podtuznej, obejmuje catkowdtszeroké¢ konstrukcyjm ustroju niogcego.

1.4.40. Szerokéc¢ uzytkowa obiektu - szeroké jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla poszczegdimgpdzajow ruchu oraz szeragkochodnikéw mierzona Wwietle
poreczy mostowych z wyczeniem konstrukcji przy jezdni dotem oddzietaj ruch kotowy od ruchu pieszego.

1.4.41.  Slepy kosztorys - wykaz robét z podaniem ichdio(przedmiarem) w kolejrimi technologicznej ich wykonania.

1.4.42. Teren budowy - teren udgghiony przez Zamawiagego dla wykonania na nim robét oraz inne miejsganignione w kontrakcie jako twagze czs¢ terenu
budowy.

1.4.43. Tunel - obiekt zagbiony poniej poziomu terenu dla zapewnienia komunikacji dmeejoi ruchu pieszego.

1.4.44. Wiadukt - obiekt zbudowany nad linkolejows lub inm drogy dla bezkolizyjnego zapewnienia komunikacji drogpiveichu pieszego.

1.4.45. Zadanie budowlane - ¢& przedsiwziccia budowlanego, stanoygia odebmy calas¢ konstrukeyjm lub technologiczay zdolms do samodzielnego petnienia

funkcji techniczno-aytkowych. Zadanie ma polegd na wykonywaniu robét zwranych z budow modernizacy/ przebudow, utrzymaniem oraz ochrarbudowli
drogowej lub jej elementu.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jékavykonanych robét, bezpiearstwo wszelkich czynni na terenie budowy, metodyyte przy budowie oraz za
ich zgodnéc¢ z dokumentagj projektows, SST i poleceniami kryniera/Kierownika projektu.

1.5.1.Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy w terminie okrélonym w dokumentach kontraktowych prze&aNykonawcy teren budowy wraz ze wszystkimi wymagairuzgodnieniami
prawnymi i administracyjnymi, lokalizagj wspétrzdne punktéw gtéwnych trasy oraz reperéw, dziennildldwy oraz dwa egzemplarze dokumentacji projektowteja
komplety SST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziadda@a ochron przekazanych mu punktéw pomiarowych do chwili edbiostatecznego rob6t. Uszkodzone lub
zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzywai na wiasny koszt.



1.5.2.Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowagtizie zawiera rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazgedanym w szczeg6towych warunkach umowy,

uwzgkdniajgcym podziat na dokumentacprojektows:

Zamawiajicego; wykaz pozycji, ktére stanawprzetargow dokumentagj projektows oraz projektow dokumentagj wykonawcz (techniczm) i zostam przekazane
Wykonawcy,
Wykonawcy; wykaz zawieragy spis dokumentacji projektowej, kidwwykonawca opracuje w ramach ceny kontraktowej.

1.5.3.Zgodncé¢ rob6t z dokumentaci projektowa i SST

Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dodatkdeleumenty przekazane Wykonawcy przezyhiera/Kierownika projektu stanowtzgs¢ umowy, a

wymagania okrdone w ch@by jednym z nichsobowhzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w catej dolentacji.

W przypadku rozbienosci w ustaleniach poszczegélnych dokumentéw ohpwe kolejnd¢ ich waznosci wymieniona w ,Kontraktowych warunkach

og6lnych” (,0gdélnych warunkach umowy”).

Wykonawca nie me wykorzystywad bleddw lub opuszczew dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu weiminatychmiast powiadoti

Inzyniera/Kierownika projektu, ktéry podejmie decys wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbienosci, wymiary podane na fmie 1 wazniejsze od wymiaréw okéonych na podstawie odczytu ze skali rysunku.
Wszystkie wykonane roboty i dostarczone matetiatls zgodne z dokumentacprojektovs i SST.
Dane okrélone w dokumentaciji projektowej i w SSEda uwazane za wartei docelowe, od ktérych dopuszczalrmeosichylenia w ramach okilenego

przedziatu tolerancji. Cechy materiatéw i elementivdowli musz wykazywa zgodnd¢ z okr&lonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mpgzekraczéa
dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty niedh w petni zgodne z dokumentagjrojektows lub SST i wplynie to na niezadowaleg jakos¢ elementu

budowli, to takie materiaty zostazasgpione innymi, a elementy budowli rozebrane i wykoa@onownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4.Zabezpieczenie terenu budowy

a)

Roboty modernizacyjne/ przebudowa i remontowe (,pogthem”)
Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzym#stniejcych obiektdéw (jezdnieiciezki rowerowe, cigi piesze, znaki

drogowe, bariery ochronne, adzenia odwodnienia itp.) na terenie budowy, w akrésvania realizacji kontraktuzalo zakdéczenia i odbioru ostatecznego roboét.

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca przedstawiyinierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia,gadniony z odpowiednim zaydem drogi i

organem zarglzapcym ruchem, projekt organizacji ruchu i zabezpie@eob6t w okresie trwania budowy. W zalesci od potrzeb i pogpu rob6t projekt organizacii
ruchu powinien b§ na bigaco aktualizowany przez Wykonawdazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego projelgarizacji ruchu, wymaga kdorazowo
ponownego zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania robét Wykonawca dostarczinstaluje i lzdzie obstugiwat wszystkie tymczasowe adzenia zabezpieczgie takie jak: zapory,

$wiatta ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewquiay ten sposob bezpieam#wo pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widocciov dzien i w nocy tych zap6r i znakéw, dla ktérych jesnieodzowne ze wzgtiow bezpieczestwa.
Wszystkie znaki, zapory i inne udzenia zabezpieczgie yda akceptowane przezApniera/Kierownika projektu.
Fakt przystpienia do robdt Wykonawca obwi publicznie przed ich rozpoeziem w spos6b uzgodniony zzZymierem/Kierownikiem projektu oraz przez

umieszczenie, w miejscach idlach okrélonych przez Inyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnycktérych tre¢ bedzie zatwierdzona przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjneda utrzymywane przez Wykonawaev dobrym stanie przez caly okres realizacji rob6t.

b)

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegeboej zaptacie i przyjmuje size jest whczony w cer kontraktova.
Roboty o charakterze inwestycyjnym

Wykonawca jest zobowzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresienten@alizacji kontraktuzado zaka@czenia i odbioru ostatecznego robét.
Wykonawca dostarczy, zainstalujegtlzie utrzymywa tymczasowe utglzenia zabezpieczgie, w tym: ogrodzenia, pgrze, dwietlenie, sygnaly i znaki

ostrzegawcze oraz wszelkie ingredki niezlzdne do ochrony rob6t, wygody spotecgeia innych.

W miejscach przylegagych do drég otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrdaziwyraznie oznakuje teren budowy, w spos6b uzgodniony z

Inzynierem/Kierownikiem projektu.

Wijazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczonepiazddw i maszyn pracagych przy realizacji robét, Wykonawca odpowiednimakuje w sposéb

uzgodniony z Inynierem/Kierownikiem projektu.

Fakt przysipienia do rob6t Wykonawca obwig publicznie przed ich rozpogziem w sposéb uzgodniony zzymierem/Kierownikiem projektu oraz przez

umieszczenie, w miejscach idmach okrélonych przez layniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnycktérych tré¢ bedzie zatwierdzona przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjneda utrzymywane przez Wykonawev dobrym stanie przez caty okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegeboéy zaptacie i przyjmuje gize jest whczony w cen kontraktova.

1.5.5.0chrona $rodowiska w czasie wykonywania robét

a)
b)

1)
2)

Wykonawca ma obowzek zna i stosowé w czasie prowadzenia rob6t wszelkie przepisy dage ochronyrodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykazania robét Wykonawcaytzie:
utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody stej,
podejmowa wszelkie uzasadnione kroki meg na celu stosowanie;slo przepiséw i norm dotygezych ochronyrodowiska na terenie i wokét terenu budowy oraz
bedzie unik& uszkodzé lub uchzliwosci dla 0séb lub débr publicznych i innych, a wynieych z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszezeb innych
przyczyn powstatych w nagistwie jego sposobu dziatania.
Stosujc sk do tych wymaga bedzie miat szczegélny wzgld na:
lokalizacg baz, warsztatéw, magazynéw, sktadowisk, ukopovdgdiojazdowych,
srodki ostranosci i zabezpieczenia przed:
a) zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekbw wodnych pyitarh substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
c) mozliwoscia powstania pzaru.

1.5.6.0chrona przeciwpazarowa

Wykonawca hdzie przestrzegaprzepisy ochrony przeciwparowe;j.
Wykonawca bdzie utrzymywa, wymagany na podstawie odpowiednich przepiséwepyasprzt przeciwpaarowy, na terenie baz produkcyjnych, w

pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych, magazyoaahw maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne dxla sktadowane w spos6b zgodny z odpowiednimi przemisaabezpieczone przed dgsém osob trzecich.
Wykonawca hdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowaaigrem wywotanym jako rezultat realizacji robét afiraez personel Wykonawcy.

1.5.7.Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materialy, ktére w sposob trwaty szkodliwe dla otoczenia, niedn dopuszczone dazycia.
Nie dopuszcza siuzycia materiatdw wywotujcych szkodliwe promieniowanie oggeniu wigkszym od dopuszczalnego, olenego odpowiednimi

przepisami.

Wszelkie materialy odpadoweyte do rob6t bda mialy aprobag technicza wydan przez uprawniopjednostk, jednoznacznie okfkajaca brak

szkodliwego oddziatywania tych materiatow fnadowisko.

Materialy, ktére g szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie rob6t, azpkaiczeniu rob6t ich szkodlivéé zanika (np. materialy pylaste) mphy¢ uzyte pod

warunkiem przestrzegania wymagachnologicznych wbudowania.zéi wymagag tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien afrayzgod; na wycie tych
materiatdw od wisciwych organéw administracji patwowej.

Jezeli Wykonawca iyt materiatow szkodliwych dla otoczenia zgodniespecyfikacjami, a ichaycie spowodowalo jakiekolwiek zagmeniesrodowiska, to

konsekwencje tego poniesie Zamawisj
1.5.8.0chrona wtasndci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochroinstalacji na powierzchni ziemi i za udzenia podziemne, takie jak rurggi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich

wiadz kdacych widcicielami tych uradzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przemawiapcego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zemie
wiasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzetyighminstalacji i urgdzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowgany jest umigi¢ w swoim harmonogramie rezefwzasow dla wszelkiego rodzaju robot, ktére majyc wykonane w zakresie

przelazenia instalacji i urgdzeh podziemnych na terenie budowy i powiadétmizyniera/Kierownika projektu i wiadze lokalne o zam@rozpocgcia robét. O fakcie
przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonalezzwiocznie powiadomi #yniera/Kierownika projektu i zainteresowane wiadraz kydzie z nimi
wspotpracowat dostarczaj wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu aaprWykonawca édzie odpowiadéza wszelkie spowodowane przez jego dziatania
uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi iaglzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonyelprzez Zamawiagego.

Jezeli teren budowy przylega do terenéw z zabuglovieszkaniow, Wykonawca bdzie realizowa roboty w sposéb powodagy minimalne niedogodroi

dla mieszkacow. Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzerbadawy mieszkaniowej wasiedztwie budowy, spowodowane jego dziatéio



Inzynier/Kierownik projektu bdzie na bigaco informowany o wszystkich umowach zawartych pgizy Wykonawe a wigcicielami nieruchoméi i
dotyczcych korzystania z wlaskoi i drég wewntrznych. Jednale, ani Irtynier/Kierownik projektu ani Zamawigy nie kxdzie ingerowat w takie porozumienia, o ile
nie kyda one sprzeczne z postanowieniami zawartymi w waacihkimowy.
1.5.9.0graniczenie obcazen osi pojazdow

Wykonawca hdzie stosowéski do ustawowych ogranicaenaciskow osi na drogach publicznych przy transiparateriatéw i wyposeenia na i z terenu
robét. Wykonawca uzyska wszelkie nigdhe zezwolenia i uzgodnienia od wdavych wiadz co do przewozu nietypowych wagowo fadiw (ponadnormatywnych) i o
kazdym takim przewozie dgizie powiadamiat lzyniera/Kierownika projektu. kynier/Kierownik projektu mge polect, aby pojazdy nie spetnigje tych warunkow

zostaty usunite z terenu budowy. Pojazdy powoghg nadmierne obgienie osiowe nie dsla dopuszczone nawiezo ukaiczony fragment budowy w ofdsie terenu
budowy i Wykonawca dxizie odpowiadat za naprawszelkich rob6t w ten spos6b uszkodzonych, zgodmeleceniami lzyniera/Kierownika projektu.

1.5.10.Bezpieczéstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawaogdhie przestrzegaprzepiséw dotycrych bezpieczestwa i higieny pracy.

W szczegdlnéci Wykonawca ma obowzek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach emgiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie
spetniajcych odpowiednich wymagasanitarnych.

Wykonawca zapewni iddlzie utrzymywat wszelkie ugzizenia zabezpieczgie, socjalne oraz spizi odpowiedni odziez dla ochronyzycia i zdrowia os6b
zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia leezgistwa publicznego.

Uznaje si, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymag@kreslonych powyeej nie podlegaj odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie
kontraktowe;j.

1.5.11.0chrona i utrzymanie rob6t

Wykonawca kedzie odpowiadat za ochrog rob6t i za wszelkie materiaty i uradzenia uzywane do robét od daty rozpocgcia do daty wydania
potwierdzenia zakaiczenia rob6t przez Inyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca bdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymamieinmo by prowadzone w taki sposéb, aby budowla drogowgdjib
elementy byly w zadowalagym stanie przez caly czas, do momentu odbioruerstaego.

Jeli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzyriea to na polecenie tyniera/Kierownika projektu powinien rozpagzroboty utrzymaniowe nie
pézniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12.Stosowanie s do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowgzany jest znawszystkie zaradzenia wydane przez wiadze centralne i miejscowe wme przepisy, regulaminy i wytyczne, ktdgens
jakikolwiek sposéb zwizane z wykonywanymi robotami ¢izie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie fyostanowié podczas prowadzenia robot.

Wykonawca hdzie przestrzegapraw patentowych iduizie w petni odpowiedzialny za wypeienie wszetkieymaga prawnych odnénie znakéw
firmowych, nazw lub innych chronionych praw w odsiéniu do sprgu, materiatow lub urdzer uzytych lub zwiazanych z wykonywaniem rob6t i w sposobgty
bedzie informowa Inzyniera/Kierownika projektu o swoich dziataniachzguistawiaic kopie zezwolg i inne odnéne dokumenty. Wszelkie straty, koszty ppstania,
obcizenia i wydatki wynikte z lub zwgzane z naruszeniem jakichkolwiek praw patentowyakryje Wykonawca, z wyjkiem przypadkéw, kiedy takie naruszenie
wyniknie z wykonania projektu lub specyfikacji dastzonej przez kryniera/Kierownika projektu.

1.5.13.R6wnowanaos¢ norm i zbioréw przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotaa&onkretne normy i przepisy, ktére spetnimap materialy, spra i inne towary oraz wykonane i
zbadane roboty,dola obowhzywa postanowienia najnowszego wydania lub poprawionvegania powotanych norm i przepiséw o ile w waracik kontraktu nie
postanowiono inaczej. W przypadku gdy powotane yorprzepisy g paistwowe lub odnosgsic do konkretnego kraju lub regionu, nadgyc réwniez stosowane inne
odpowiednie normy zapewnigie rowny lub wyszy poziom wykonania faipowotane normy lub przepisy, pod warunkiem ichasmzenia i pisemnego zatwierdzenia
przez Irtyniera/Kierownika projektu. Rdice pom¢dzy powotanymi normami a ich proponowanymi zami&ani musz by¢ doktadnie opisane przez Wykonamic
przedi@one Irzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia.

1.5.14.Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wadiowe, budowle oraz inne pozost&dbo znaczeniu geologicznym lub archeologicznymrgtékna terenie
budowy lzda uwazane za wiasnié Zamawiajcego. Wykonawca zobowdany jest powiadorilnzyniera/Kierownika projektu i pogpowa: zgodnie z jego poleceniami.
Jezeli w wyniku tych polecé Wykonawca poniesie koszty i/lub wypta op&nienia w robotach, ktynier/ Kierownik projektu po uzgodnieniu z Zamaw@jm i
Wykonawe, ustali wydhienie czasu wykonania robét i/lub wysékdwoty, o ktdr nalezy zwigkszy cery kontraktowva.

1.6. Zaplecze Zamawiajcego 6 ile warunki kontraktu przewidgjrealizacg)

Wykonawca zobowizany jest zabezpieczyamawiagcemu, pomieszczenia biurowe, sgirazransport oraz inne wdzenia towarzysge, zgodnie z
wymaganiami podanymi w D-M-00.00.01 ,Zaplecze Zarnagagego”.

2. MATERIALY
2.1.Zrédba uzyskania materiatéw

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanyrkavgystaniem jakichkolwiek materialéw przeznaczdngo rob6t, Wykonawca przedstawi
Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia,cgegoétowe informacje dotygeze proponowanegarodta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych
materiatéw jak rownie odpowiednigwiadectwa badalaboratoryjnych oraz prébki materiatow.

Zatwierdzenie partii materiatow z danegodta nie oznacza automatycznie,wszelkie materialy z danegmdta uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowgany jest do prowadzenia bada celu wykazaniaze materialy uzyskane z dopuszczonegmlta w sposéb ggly spetniag wymagania
SST w czasie realizacji robot.

2.2. Pozyskiwanie materiatdw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwiad wigcicieli i odnginych wtadz na pozyskanie materiatéwzzédet miejscowych vaczapc w tozrédta
wskazane przez Zamawiapgo i jest zobowgany dostarcayInzynierowi/Kierownikowi projektu wymagane dokumentyzed rozpoczciem eksploatacjirodia.

Wykonawca przedstawi ignierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia dokentacj zawierajca raporty z badaterenowych i laboratoryjnych oraz
proponowan przez siebie metedvydobycia i selekcji, uwzgtiniajac aktualne decyzje o eksploatacji, organéw adnangitpaistwowej i samoradowej.

Wykonawca ponosi odpowiedziaktoza spetnienie wymagdalosciowych i jakgciowych materiatébw pochodeych zezrédet miejscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytutu wydolymateriatéw, dzigawy i inne jakie okza si¢ potrzebne w zwizku z dostarczeniem materiatéw do
robot.

Humus i nadktad czasowo zt§ z terenu wykopdw, dokopéw i miejsc pozyskanidaematow miejscowych dda formowane w hatdy i wykorzystane przy
zasypce i rekultywacji terenu po ulezeniu robét.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopa terenie budowy lub z innych miejsc wskazanyatokumentach umowyebla wykorzystane do
robét lub odwiezione na odktad odpowiednio do wyatsagmowy lub wskazaInzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca nie &dzie prowadai zadnych wykop6w w olgbie terenu budowy poza tymi, ktére zostaly wyszéigigne w dokumentach umowy, chylia,
uzyska na to pisemregod; Inzyniera/Kierownika projektu.

Eksploatacjerédet materiatéw fdzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obgujacymi na danym obszarze.

2.3. Materialy nie odpowiadapce wymaganiom

Materialy nie odpowiadage wymaganiom zostamprzez Wykonawg wywiezione z terenu budowy i Ziene w miejscu wskazanym przez
Inzyniera/Kierownika projektu. 38 Inzynier/Kierownik projektu zezwoli Wykonawcy naycie tych materiatéw do innych robétzrie dla ktérych zostaty zakupione, to
koszt tych materiatéw zostanie odpowiednio przeméaidwany (skorygowany) przezapniera/Kierownika projektu.

Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajdupic nie zbadane i nie zaakceptowane materialy, Wykeaamykonuje na wiasne ryzyko, ligzsk z jego
nieprzyjciem, usuniciem i niezaptaceniem

2.4. Wariantowe stosowanie materiatow

Jeili dokumentacja projektowa lub SST przewiglnjozliwo$¢ wariantowego zastosowania rodzaju materiatu w wayka@anych robotach, Wykonawca
powiadomi Irtyniera/Kierownika projektu o swoim zamiarze co naien 3 tygodnie przedayciem tego materiatu, albo w okresie imym, j&li bedzie to potrzebne z
uwagi na wykonanie badavymaganych przez nyniera/Kierownika projektu. Wybrany i zaakceptowangzaj materiatu nie nie byt p&zniej zmieniany bez zgody
Inzyniera/Kierownika projektu.



2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatéw

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skltadowane maétedo czasu gdydaa one uyte do robo6t, byly zabezpieczone przed zanieczysrami,
zachowaly swaj jakos¢ i whasciwosci i byly dostpne do kontroli przez fryniera/Kierownika projektu.

Miejsca czasowego skltadowania materiat@aatzlokalizowane w olgbie terenu budowy w miejscach uzgodnionychzyiverem/Kierownikiem projektu
lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowapyeéz Wykonawe i zaakceptowanych przezzyniera/Kierownika projektu.

2.6. Inspekcja wytworni materiatow

Wytwornie materiatow magby¢ okresowo kontrolowane przezzymiera/ Kierownika projektu w celu sprawdzenia zgadi stosowanych metod produkc;ji
z wymaganiami. Prébki materiatéw mply¢ pobierane w celu sprawdzenia ich $eiavosci. Wyniki tych kontroli lzda stanowt podstaw do akceptaciji okidonej partii
materiatéw pod wzghem jakdci.
W przypadku, gdy lzynier/Kierownik projektu hdzie przeprowadzat inspekajvytworni, musz by¢ spetnione nagpujace warunki:
a) Inzynier/Kierownik projektu hdzie miat zapewnianwspoiprag i pomoc Wykonawcy oraz producenta materiatow wsiezarzeprowadzania inspekcji,
b) Inzynier/Kierownik projektu hdzie miat wolny dosip, w dowolnym czasie, do tychgzi wytwdrni, gdzie odbywa siprodukcja materiatéw przeznaczonych do
realizacji robot,
c) Jezeli produkcja odbywa siw miejscu nie nateicym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dlayniera/Kierownika projektu zezwolenie dla przeproenia
inspekcji i bada w tych miejscach.

3. SPRZT

Wykonawca jest zobowzany do aywania jedynie takiego spytal, ktéry nie spowoduje niekorzystnego wptywu rieojg wykonywanych robét. Spez
uzywany do rob6t powinien ldyzgodny z ofert Wykonawcy i powinien odpowiadaod wzgédem typow i iléci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcie
organizacji robét, zaakceptowanym przezytmera/Kierownika projektu; w przypadku braku usfalv wymienionych wyej dokumentach, spgzpowinien by
uzgodniony i zaakceptowany przezyniera/Kierownika projektu.

Liczba i wydajnéc¢ sprztu powinny gwarantowaprzeprowadzenie robét, zgodnie z zasadamistkmgmi w dokumentacji projektowej, SST i wskazamiac
Inzyniera/ Kierownika projektu.

Sprz:t bedacy wlasndcia Wykonawcy lub wynagty do wykonania rob6t ma byutrzymywany w dobrym stanie i gotowm do pracy. Powinien yzgodny z
normami ochrongrodowiska i przepisami dotysezymi jego uytkowania.

Wykonawca dostarczy kgnierowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentéw paierdzajcych dopuszczenie spite do uwytkowania i bada okresowych,
tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca bdzie konserwowasprz:t jak rowniez naprawig lub wymienia sprzt niesprawny.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewidnjozliwo$¢ wariantowego gycia sprztu przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi
Inzyniera/ Kierownika projektu o swoim zamiarze wybouzryska jego akceptacprzed uyciem sprztu. Wybrany spra, po akceptacji liyniera/Kierownika projektu,
nie maze by p&zniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgfe zachowania warunkéw umowy, zost@nzez Irzyniera/Kierownika projektu
zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robét.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takigiodkow transportu, ktére nie wpkymiekorzystnie na jaké wykonywanych robét i wiiwosci
przewa:onych materiatow.

Liczbasrodkéw transportu powinna zapewéigrowadzenie robét zgodnie z zasadami gkreymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazathiac
Inzyniera/ Kierownika projektu, w terminie przewidzjan umow.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdgdbspetnid wymagania dotyece przepiséw ruchu drogowego w odniesieniu do dogragnych naciskéw na
of i innych parametréw technicznyc$rodki transportu nie spetnigie tych warunkéw magbyé dopuszczone przezayniera/Kierownika projektu, pod warunkiem
przywrdcenia stanu pierwotnegeytkowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca hdzie usuwa na bieaco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenigagzenia spowodowane jego pojazdami na drogachqaulyth oraz
dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ragoidnie z warunkami umowy oraz za jékaastosowanych materiatéw i wykonywanych roboticha
zgodnd¢ z dokumentagj projektows, wymaganiami SST, PZJ, projektem organizacji robydtacowanym przez Wykonaworaz poleceniami ltyniera/Kierownika
projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane meteglonywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za dokladne wytydzem planie i wyznaczenie wysod@ wszystkich elementéw rob6t zgodnie z wymiaranmigdnymi
okreslonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymai pimie przez Iayniera/Kierownika projektu.

Biedy popetnione przez Wykonawev wytyczeniu i wyznaczaniu robét zostamsungte przez Wykonawgna wiasny koszt, z wyikiem, kiedy dany hid
okaze sk skutkiem b¢du zawartego w danych dostarczonych Wykonawcy raipiprzez layniera/ Kierownika projektu.

Sprawdzenie wytyczenia rob6t lub wyznaczenia wgsokprzez Irtyniera/ Kierownika projektu nie zwalnia Wykonawcyl odpowiedzialngci za ich
dokfadngé.

Decyzje Iyniera/Kierownika projektu dotyaze akceptacji lub odrzucenia materialtéw i elementoot kda oparte na wymaganiach oklenych w
dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w S&Take w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyziynier/Kierownik projektu uwzgidni wyniki
bada materiatéw i rob6t, rozrzuty normalnie wystijace przy produkcji i przy badaniach materiatdwswiadczenia z przeszoi, wyniki bada naukowych oraz inne
czynniki wplywajce na rozwzamn kwesti.

Polecenia layniera/Kierownika projektu powinny liywykonywane przez Wykonawcw czasie okrdonym przez layniera/Kierownika projektu, pod
grozba zatrzymania robét. Skutki finansowe z tego tyfeduniesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Program zapewnienia jakéci

Wykonawca jest zobowzany opracowéi przedstawd do akceptacji liayniera/ Kierownika projektu program zapewnieniagiah. W programie zapewnienia
jakosci Wykonawca powinien okgéi¢, zamierzony sposob wykonywania robét, Ziveosci techniczne, kadrowe i plan organizacji rob6t gamdupcy wykonanie robét
zgodnie z dokumentagcprojektows, SST oraz ustaleniami.

Program zapewnienia jas@ powinien zawieré&

a) cz$¢ 0golm opisupca:

— organizac} wykonania rob6t, w tym terminy i sposéb prowadaenbot,

- organizagj ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

- sposéb zapewnienia bhp.,

- wykaz zespotéw roboczych, ich kwalifikacje i przygewanie praktyczne,

- wykaz os6b odpowiedzialnych za jaka terminowd¢ wykonania poszczeg6lnych elementéw robot,

—  system (spos6b i proceddproponowanej kontroli i sterowania jaloi wykonywanych rob6t,

— wyposaenie w sprzt i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratoriumasthego lub laboratorium, ktéremu Wykonawca zamieriegic

prowadzenie badg,

— sposob oraz formgromadzenia wynikéw baddaboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw mechanizraeterugcych, a take wycaganych wnioskéw i

zastosowanych korekt w procesie technologicznyop@nowany sposéb i forgrprzekazywania tych informacji tgnierowi/Kierownikowi projektu;
b) cz$¢ szczegbtow opisupca dla kazdego asortymentu robot:

- wykaz maszyn i ugdzen stosowanych na budowie z ich parametrami techgiozoraz wyposzeniem w mechanizmy do sterowania i agizenia

pomiarowo-kontrolne,

— rodzaje i ilé¢ srodkéw transportu oraz wdzeh do magazynowania i zaladunku materiatdw, spoipiskeczy, kruszyw itp.,

—  sposoéb zabezpieczenia i ochrony fadunkéw przedatitda whasciwosci w czasie transportu,

— sposob i procedgrpomiaréw i bada (rodzaj i czstotliwos¢, pobieranie prébek, legalizacja i sprawdzaniedze, itp.) prowadzonych podczas dostaw

materiatéw, wytwarzania mieszanek i wykonywaniazeaeg6inych elementéw robot,

— sposéb pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiadgimi wymaganiom.
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6.2. Zasady kontroli jakdsci robot

Celem kontroli rob6t &dzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeamj aby osigna¢ zalazony jakosé¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petkontrok rob6t i jakdci materiatow. Wykonawca zapewni odpowiedni systeomtroli, wiaczapc personel,
laboratorium, sprg, zaopatrzenie i wszystkie udzenia nieztdne do pobierania prébek i badmateriatéw oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroliyinier/Kierownik projektu mge zaadaé od Wykonawcy przeprowadzenia bada celu zademonstrowaniae
poziom ich wykonywania jest zadowailay.

Wykonawca hdzie przeprowadzapomiary i badania materialdw oraz robét zstatliwoscia zapewniajca stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z
wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektow&ST

Minimalne wymagania co do zakresu badéch czstotliwos¢ s3 okreslone w SST, normach i wytycznych. W przypadku, gy zostaly one tam okilene,
Inzynier/ Kierownik projektu ustali jaki zakres konlirfest konieczny, aby zapewnivykonanie rob6t zgodnie z umaw

Wykonawca dostarczy tgnierowi/Kierownikowi projektuswiadectwa,ze wszystkie stosowane gdzenia i sprgt badawczy posiadajwazna legalizacg,
zostaty prawidtowo wykalibrowane i odpowiadayymaganiom norm okitajacych procedury bada

Inzynier/Kierownik projektu bdzie mi€ nieograniczony dogp do pomieszczelaboratoryjnych, w celu ich inspekcji.

Inzynier/Kierownik projektu bdzie przekazywéaWykonawcy pisemne informacije o jakichkolwiek niedgnigciach dotyczcych uradzei laboratoryjnych,
sprztu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelurhéiod badawczych. 3eli niedocagniccia te lzda tak powane, ze mog wplyna¢ ujemnie na wyniki bada
Inzynier/Kierownik projektu natychmiast wstrzymayaie do robét badanych materiatéw i dépie do uycia dopiero wtedy, gdy niedaginiccia w pracy laboratorium
Wykonawcy zostapusungte i stwierdzona zostanie odpowiednia jgktych materiatow.

Wszystkie koszty zwizane z organizowaniem i prowadzeniem achateriatdw ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek

Prébki lyda pobierane losowo. Zalecagsstosowanie statystycznych metod pobierania prébplrtych na zasadziee wszystkie jednostkowe elementy
produkcji mog by¢ z jednakowym prawdopodolistwem wytypowane do badla

Inzynier/Kierownik projektu bdzie mie zapewnion mazliwos¢ udziatu w pobieraniu probek.

Pojemniki do pobierania probekgda dostarczone przez Wykonawd zatwierdzone przez kyniera/Kierownika projektu. Probki dostarczone prze
Wykonawe do badé wykonywanych przez ltyniera/Kierownik projektu &da odpowiednio opisane i oznakowane, w spos6b zaabwepy przez Inyniera/Kierownika
projektu.

Na zlecenie liyniera/Kierownika projektu Wykonawcadizie przeprowadzadodatkowe badania tych materiatow, ktére buaatpliwosci co do jakéci, o
ile kwestionowane materiaty nie zosfaprzez Wykonawe usungte lub ulepszone z wiasnej woli. Koszty tych dodatich bada pokrywa Wykonawca tylko w
przypadku stwierdzenia usterek; w przeciwnym preiqoekoszty te pokrywa Zamawigy.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiaryetls przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W mdikp, gdy normy nie obejmujjakiegokolwiek badania
wymaganego w SST, stosofvianazna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakeept® przez lzyniera/ Kierownika projektu.

Przed przyspieniem do pomiaréw lub baflawykonawca powiadomi kiyniera/ Kierownika projektu o rodzaju, miejscu iirténie pomiaru lub badania. Po
wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstenpimie ich wyniki do akceptaciji lryniera/ Kierownika projektu.

6.5. Raporty z bada

Wykonawca hdzie przekazywa Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportéw z wikami bada jak najszybciej, nie pidiej jednak ni w terminie
okreslonym w programie zapewnienia jada.

Wyniki bada (kopie) kda przekazywane kynierowi/Kierownikowi projektu na formularzach wedt dostarczonego przez niego wzoru lub innych,zprze
niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez l#yniera/Kierownika projektu

Inzynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokorgmia kontroli, pobierania prébek i badania matéviatv miejscu ich wytwarzania/pozyskiwania, a
Wykonawca i producent materiatéw powinien udZiefiu niezlednej pomocy.

Inzynier/Kierownik projektu, dokonag weryfikacji systemu kontroli rob6t prowadzonegagz Wykonawe, poprzez midzy innymi swoje badaniagbzie
ocenig zgodnd¢ materiatdw i rob6t z wymaganiami SST na podstamyaikéw wiasnych badakontrolnych jak i wynikéw badadostarczonych przez Wykonagvc

Inzynier/Kierownik projektu powinien pobie¢grobki materiatéw i prowadzibadania niezaimie od Wykonawcy, na swoj koszt.zéé wyniki tych bada
wykaza, ze raporty Wykonawcyashiewiarygodne, to tiynier/Kierownik projektu oprze siwytacznie na wlasnych badaniach przy ocenie zgéanmoateriatéw i rob6t z
dokumentagj projektows i SST. Mae réwnie zlecit, sam lub poprzez Wykonawgaprzeprowadzenie powtérnych lub dodatkowych lhatazalenemu laboratorium. W
takim przypadku catkowite koszty powtdérnych lub ddewych bada i pobierania prébek poniesione zostanzez Wykonawe.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier/Kierownik projektu mee dopyci¢ do wycia tylko te materialy, ktore posiadaj
1. certyfikat na znak bezpieczstwa wykazuicy, ze zapewniono zgodgé z kryteriami technicznymi okéonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmych
oraz wigciwych przepiséw i dokumentéw technicznych,
2. deklaract zgodndci lub certyfikat zgodngxi z:
- Polsky Norm lub
— aproba4 techniczi, w przypadku wyrobdw, dla ktérych nie ustanowidtaskiej Normy, jeeli nie s objete certyfikacy okreslona w pkt 1
i ktére spetniaj wymogi SST.
W przypadku materiatéw, dla ktérych ww. dokumesfywymagane przez SST, Zda partia dostarczona do rob@tbie posiadéate dokumenty, okidajace
w sposob jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystowe muszosiadé ww. dokumenty wydane przez producenta, a w raatezpby poparte wynikami batlavykonanych przez niego.
Kopie wynikéw tych bad&bgda dostarczone przez Wykonawinzynierowi/Kierownikowi projektu.
Jakiekolwiek materialy, ktore nie spetaiaych wymaga beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawmmowizujacym Zamawiaicego i Wykonawe w okresie od przekazania Wykonawcy terenu
budowy do kaca okresu gwarancyjnego. Odpowiedzigthpa prowadzenie dziennika budowy zgodnie z ohpuacymi przepisami [2] spoczywa na Wykonawcy.
Zapisy w dzienniku budowy ¢da dokonywane na bigco i kgda dotyczy przebiegu roboét, stanu bezpiefig®va ludzi i mienia oraz technicznej i
gospodarczej strony budowy.
Kazdy zapis w dzienniku budowyebizie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonatasmag podaniem jej imienia i nazwiska oraz
stanowiska sttbowego. Zapisy &a czytelne, dokonane trwatechnily, w poradku chronologicznym, bezpeednio jeden pod drugim, bez przerw.
Zahczone do dziennika budowy protokoly i inne dokurgelntda oznaczone kolejnym numerem aanika i opatrzone dati podpisem Wykonawcy i
Inzyniera/ Kierownika projektu.
Do dziennika budowy natg wpisywa: w szczegolnéci:
— dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,
— dat przekazania przez Zamawieggo dokumentacji projektowej,
— dat uzgodnienia przez syniera/Kierownika projektu programu zapewnienieofak i harmonogramoéw robét,
— terminy rozpocgcia i zakdiczenia poszczegdinych elementéw robot,
—  przebieg robot, trudrci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przymygprzerw w robotach,
— uwagi i polecenia lzyniera/Kierownika projektu,
— daty zaradzenia wstrzymania robét, z podaniem powodu,
- zgloszenia i daty odbioréw rob6t zanig@ych i ulegajcych zakryciu, cgsciowych i ostatecznych odbioréw rgbd
-  wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,
— stan pogody i temperaturpowietrza w okresie wykonywania rob6t podlegsfh ograniczeniom lub wymaganiom szczeg6lnym wazki z warunkami
klimatycznymi,
- zgodnd¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich apise dokumentacji projektowej,
— dane dotycgce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedtiakcie wykonywania robét,
— dane dotycgce sposobu wykonywania zabezpieczenia robét,
— dane dotyczce jakdci materiatéw, pobierania probek oraz wyniki praepadzonych badez podaniem, kto je przeprowadzat,
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- wyniki préb poszczegéinych elementéw budowli z puden, kto je przeprowadzat,
— inne istotne informacje o przebiegu robot.
Propozycje, uwagi i wyfaienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowglabprzediaone Irzynierowi/Kierownikowi projektu do ustosunkowania.si
Decyzje Irzyniera/Kierownika projektu wpisane do dziennika twg Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich prgjlub zagciem stanowiska.
Wohis projektanta do dziennika budowy obligujeyiniera/Kierownika projektu do ustosunkowania. $Projektant nie jest jednak stepmmowy i nie ma
uprawniéi do wydawania polegeWykonawcy robot.

(2) Ksiazka obmiaréw

Ksiazka obmiaréw stanowi dokument pozwatgj na rozliczenie faktycznego pgst kazdego z elementéw robét. Obmiary wykonanych robaeprowadza
sig w sposaéb aigly w jednostkach przyfych w kosztorysie i wpisuje do kgki obmiaréw.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodoblub certyfikaty zgodnéci materialdw, orzeczenia o jad@ materiatow, recepty robocze i kontrolne wyniki
bada Wykonawcy leda gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapemia jakdéci. Dokumenty te stanowizahczniki do odbioru robét. Winny gy
udostpnione na kadezyczenie Iriyniera/Kierownika projektu.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zaliczazsbpr6cz wymienionych w punktach (1) - (3) rgstiace dokumenty:
a) pozwolenie na realizagzadania budowlanego,
b) protokoty przekazania terenu budowy,
c) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne unyoeywilno-prawne,
d) protokoty odbioru robot,
e) protokoly z narad i ustate
f)  korespondengjna budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy drla przechowywane na terenie budowy w miejscu odpomitedabezpieczonym.
Zaginkcie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduppj@atychmiastowe odtworzenie w formie przewidzjgmawem.
Wszelkie dokumenty budowyta zawsze dospne dla liyniera/Kierownika projektu i przedstawiane do yelyl nazyczenie Zamawiagego.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogélne zasady obmiaru rob6t

Obmiar rob6t bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z dokntacy projektows i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym pdaaieniu Irtyniera/ Kierownika projektu o zakresie obmierzanyoh6t i terminie obmiaru, co
najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru keda wpisane do kgizki obmiardw.

Jakikolwiek bad lub przeoczenie (opuszczenie) wsdimch podanych wlepym kosztorysie lub gdzie indziej w SST nie zviaWykonawcy od obowizku
ukonczenia wszystkich robét. 8dne dane zostarpoprawione wg instrukcji lyniera/Kierownika projektu na gie.

Obmiar gotowych robétduzie przeprowadzony z ¢gtcicia wymagam do celu miesicznej ptatnéci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie ckoaym w
umowie lub oczekiwanym przez Wykonawidnzyniera/Kierownika projektu.

7.2. Zasady okrélania ilosci robét i materiatow

Dlugasci i odlegiaici pomigdzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymida obmierzone poziomo wzdtdinii osiowej.
Jeli SST wiaiciwe dla danych rob6t nie wymagaggo inaczej, okjosci beda wyliczone w ni jako diugéé pomnaona przezredni przekréj.
llosci, ktére mag by¢ obmierzone wagowo ¢ba wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiasir.

7.3. Urzadzenia i sprzt pomiarowy

Wszystkie uradzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robgiitraakceptowane przezzymiera/Kierownika projektu.

Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostandostarczone przez Wykonawdlezeli urzadzenia te lub spez wymagaj bada atestujcych to Wykonawca duzie
posiadé wazne swiadectwa legalizacji.

Wszystkie uradzenia pomiarowedala przez Wykonawe utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie traanbot.

7.4. Wagi i zasady waenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje agizenia wagowe odpowiadae odnénym wymaganiom SST dlzie utrzymywa to wyposaenie zapewniaf w
sposob eigly zachowanie doktaddoi wg norm zatwierdzonych przezzymiera/Kierownika projektu.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary leda przeprowadzone przed gziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robét,alzé w przypadku wygpowania dhiszej przerwy w
robotach.

Obmiar robét zanikagych przeprowadzaeiv czasie ich wykonywania.

Obmiar rob6t podlegagych zakryciu przeprowadzaggirzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obhé lzda wykonane w sposéb zrozumiaty i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub ebjsci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami umieszczonymkaecie ksizki obmiaréw. W razie braku
miejsca szkice magby¢ dolczone w formie oddzielnego aaknika do ksizki obmiaréw, ktérego wzér zostanie uzgodniony zylierem/Kierownikiem projektu.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalé odpowiednich SST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu,
b) odbiorowi czsciowemu,
c) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbiodr rob6t zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbidr robét zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdoi jakosci wykonywanych robét, ktére w dalszym procesidizeaji ulegr
zakryciu.

Odbidr robot zanikapych i ulegagcych zakryciu hdzie dokonany w czasie udlwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bemdaania
0gdlnego pospu robét.

Odbioru rob6t dokonuje aynier/Kierownik projektu.

Gotowa¢ danej czsci rob6t do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem demizika budowy i jednoczesnym powiadomienieryiera/Kierownika projektu.
Odbiér kdzie przeprowadzony niezwlocznie, niezpiej jednak ni w ciagu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennikaokwdi powiadomienia o tym fakcie
Inzyniera/Kierownika projektu.

Jaka¢ i ilos¢ robo6t ulegajcych zakryciu ocenia kynier/Kierownik projektu na podstawie dokumentéwwigrajpcych komplet wynikéw bada
laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone powiar konfrontacji z dokumentacprojektova, SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbidr czsciowy

Odbiér czsciowy polega na ocenie #oi i jakosci wykonanych cgsci robét. Odbioru cgciowego rob6t dokonuje siwg zasad jak przy odbiorze
ostatecznym robét. Odbioru rob6t dokonujeyimer/Kierownik projektu.
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8.4. Odbidr ostateczny robot

8.4.1.Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzetstggo wykonania rob6t w odniesieniu do ichdip jakasci i wartasci.

Catkowite zakéczenie rob6t oraz gotowé do odbioru ostatecznegqdzie stwierdzona przez Wykonagwpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym
powiadomieniem na finie o tym fakcie Inyniera/Kierownika projektu.

Odbidr ostateczny rob6t napt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dicod dnia potwierdzenia przezmiera/Kierownika projektu zakezenia
robét i przygcia dokumentéw, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego rob6t dokona komisja wyznaezwzez Zamawiagego w obecniai Inzyniera/Kierownika projektu i Wykonawcy. Komisja
odbierajica roboty dokona ich oceny jalaowej na podstawie przedionych dokumentéw, wynikéw batla pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodoiowykonania
robét z dokumentagjprojektows i SST.

W toku odbioru ostatecznego rob6t komisja zapana realizacj ustalé: przyjetych w trakcie odbioréw robét zanikajych i ulegajcych zakryciu,
zwitaszcza w zakresie wykonania rob6t uzupedaiaih i rob6t poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robét @agowych lub rob6t uzupetniggych w warstwiescieralnej lub robotach wykmzeniowych, komisja
przerwie swoje czynrigi i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje jaka¢ wykonywanych robét w poszczeg6lnych asortymentaehnacznie odbiega od wymaganej dokumeatacj
projektows i SST z uwzgidnieniem tolerancji i nie ma wkszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu plEEzeéistwo ruchu, komisja dokona paten, oceniagc
pomniejszon wartai¢ wykonywanych robét w stosunku do wyméagazyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2.Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru astaégio robot jest protokdt odbioru ostatecznegatsporadzony wg wzoru ustalonego przez

Zamawiajcego.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohpany przygotowanastpujace dokumenty:

dokumentagj projektows podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkgyesli zostata sporadzona w trakcie realizacji umowy,
szczegobtowe specyfikacje techniczne (podstawowekmmientéw umowy i ew. uzupetnigie lub zamienne),
recepty i ustalenia technologiczne,
dzienniki budowy i ksizki obmiaréw (oryginaty),
wyniki pomiaréw kontrolnych oraz batla oznaczé laboratoryjnych, zgodne z SST iew. PZJ,
deklaracje zgodriai lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materiatéw zgodnie z SST i ew. PZJ,
opini¢ technologicza sporadzory na podstawie wszystkich wynikéw badigpomiaréw zatczonych do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodrS7 i PZJ,
rysunki (dokumentacje) na wykonanie robét towarzggeh (np. na przel@nie linii telefonicznej, energetycznej, gazowsjyietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i
przekazania tych robét wieicielom uradzen,
9. geodezyjn inwentaryzagj powykonawcz robét i sieci uzbrojenia terenu,
10. kopig mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnejintaryzacji powykonawcze;.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdém przygotowania dokumentacyjnego niedbgotowe do odbioru ostatecznego, komisja w poroeaiiz
Wykonawa wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robot

Wszystkie zarazdzone przez komigjroboty poprawkowe lub uzupetniae b;da zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawgsgo.

Termin wykonania rob6t poprawkowych i robét uzupehcych wyznaczy komisja.

NGOl wNE

8.5. Odbiér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanptotr zwizanych z usupciem wad stwierdzonych przy odbiorze ostatecznyaistnialtych w okresie
gwarancyjnym.
Odbiér pogwarancyjnydazie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiekiwzgkdnieniem zasad opisanych w punkcie 8.4 ,Odbidrtestay robot”.

9. PODSTAWA PEATNOSCI
9.1. Ustalenia og6lne

Podstaw ptatndici jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykanaa jednosti obmiarovy ustalor dla danej pozycji kosztorysu.
Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczaltopadstavy ptatnagci jest warté¢ (kwota) podana przez Wykonayw danej pozycji kosztorysu.
Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosmsowej kdzie uwzgédniac wszystkie czynnéi, wymagania i badania skladeg¢ s¢ na jej
wykonanie, okrélone dla tej roboty w SST i w dokumentacji projeke.
Ceny jednostkowe lub kwoty ryczaitowe robétip obejmowa:
- robocizr, bezpdredni wraz z towarzyszymi kosztami,
- wartas¢ zuzytych materiatdbw wraz z kosztami zakupu, magazynmoaewentualnych ubytkéw i transportu na terendougd
- wartc¢ pracy sprztu wraz z towarzysgymi kosztami,
—  koszty pérednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
— podatki obliczone zgodnie z obawijacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie najewlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne D-M-00.00.00

Koszt dostosowaniaido wymaga warunkéw umowy i wymagaogoéinych zawartych w D-M-00.00.00 obejmuje wsziestwarunki okrélone w ww.
dokumentach, a nie wyszczegdlnione w kosztorysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdéw/przejazdéw i orgarjizachu obejmuje:
(a) opracowanie oraz uzgodnienie zzynierem/Kierownikiem projektu i odpowiednimi instyjami projektu organizacji ruchu na czas trwanialdwy, wraz z
dostarczeniem kopii projektudpnierowi/Kierownikowi projektu i wprowadzaniem dajsh zmian i uzgodniewynikajacych z postpu robot,
(b) ustawienie tymczasowego oznakowanidwietlenia zgodnie z wymaganiami bezpietsteva ruchu,
(c) optaty/dzierawy terenu,
(d) przygotowanie terenu,
(e) konstrukcg tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, kgamikéw, barier, oznakowei drenau,
(f) tymczasow przebudow urzadzen obcych.
Koszt utrzymania objazdéw/przejazdéw i organizaaghu obejmuje:
(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i ugciei tymczasowych oznakowaionowych, poziomych, bariegwiatet,
(b) utrzymanie ptynnéci ruchu publicznego.
Koszt likwidacji objazdéw/przejazdéw i organizaajchu obejmuje:
(a) usunicie wbudowanych materiatéw i oznakowania,
(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (DzNr 89, poz. 414 z géiejszymi zmianami).

Zarzdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopa2i@01 r. w sprawie dziennika budowy, monta rozbiérki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Ni38, poz.
1555).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publidzifipz. U. Nr 14, poz. 60 z gdiejszymi zmianami).

SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE
D-01.01.01
ODTWORZENIE TRASY
| PUNKTOW WYSOKO SCIOWYCH
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1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczne&$T$ s wymagania dotyerce wykonania i odbioru robét
zwiagzanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punkigysokasciowych przy wykonaniu rob6t wymienionych na
stronie tytutowe;j

1.2. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t zeanych z wszystkimi
czynnaciami umaliwiajacymi i mapcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu tigrsgowe; .

1.3.1.0dtworzenie trasy i punktéw wysod@owych

W zakres rob6t pomiarowych, zyganych z odtworzeniem trasy i punktow wysgdiowych wchodz:
j) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokmvego punktow gtéwnych osi trasy i punktéw
wysokaciowych,
K) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyzeate osi),
[) wyznaczenie dodatkowych punktéw wységimwych (reperéw roboczych),
m) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,
n) zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaly, ochrarteprzed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposéb
utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.Punkty gtéwne trasy - punkty zalamania osi trasykpy kierunkowe oraz pogikowy i koncowy punkt trasy.

1.4.2.Pozostate okigenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine” fkt.

1.5. Ogodlne wymagania dotyerce rob6t
Ogoblne wymagania dotygze rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbjkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatlow

Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania padanOST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy nafestosowa pale drewniane z gwdziem lub petem stalowym,
stupki betonowe albo rury metalowe o didgiookoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza grarobot ziemnych, wasiedztwie punktdw zatamania trasy, powinny
mie¢ srednie od 0,15 do 0,20 m i diugood 1,5do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw najestosowa paliki drewnianerednicy od 0,05 do 0,08 m i diugo
okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istagej nawierzchni bolce stalovwseednicy 5 mm i dhugéci od 0,04 do
0,05 m.

,Swiadki” powinny mi& diugasi¢ okoto 0,50 m i przekroj prostatay.

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu

Ogolne wymagania dotysze sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogo6lne” pkt
3.2. Sprat pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktéw wysakmvych naley stosowd nastpujacy sprz:t:
b) teodolity lub tachimetry,
c) niwelatory,
d) dalmierze,
e) tyczki,
f) faty,
g) tasmy stalowe, szpilki.
Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jejkiaw wysokdaciowych powinien gwarantowa
uzyskanie wymaganej doktadiud pomiaru.

4. TRANSPORT
4.1. Ogoélne wymagania dotycgce transportu
Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagdalne” pkt 4.
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4.2, Transport sprzetu i materiatdw

Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy ura przewoz dowolnymisrodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w OST D-M}Q@0 ,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny byykonane zgodnie z oboyzujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca powinien prgepd Zamawiggcego dane zawierge lokalizacg i
wspotrzdne punktow gtownych trasy oraz reperéw.

W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawégjo, Wykonawca powinien przeprowadabliczenia i
pomiary geodezyjne nieztine do szczegdétowego wytyczenia robét.

Prace pomiarowe powinny byvykonane przez osoby posiaatsg odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgamszystkich punktéw pomiarowych i ich oznafize czasie
trwania robot. Jeeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamaw@jo zostanzniszczone przez Wykonawc
swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworz@ese konieczne do dalszego prowadzenia robéistam one
odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczn@rdwidtowej realizacji robot nate do obowazkow
Wykonawecy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych ogasy i punktéw wysokdciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne pomy by¢ zastabilizowane w sposob trwaly, przyyaiu
pali drewnianych lub stupkéw betonowych, azeklowhzane do punktéw pomocniczych, podmych poza granic
robét ziemnych. Maksymalna odlegtopomiedzy punktami gltdbwnymi na odcinkach prostych niezenprzekracza
500 m.

Maksymalna odlegkd miedzy reperami roboczymi wzdtuirasy drogowej w terenie ptaskim
powinna wynosi 500 metréw, natomiast w terenie falistym i gérsikiowinna by odpowiednio zmniejszona, zateée
od jego konfiguraciji.

Repery robocze nalg zalazy¢ poza granicami rob6t zadanych z wykonaniem trasy drogowej i obiektow
towarzyszcych. Jako repery robocze ama wykorzysté punkty state na stabilnych, istrieych budowlach wzdtu
trasy drogowej. O ile brak takich punktow, repesacze naley zatazy¢ w postaci stupkdéw betonowych lub grubych
ksztattownikow stalowych, osadzonych w gruncie wssjh wykluczajcy osiadanie.

Rzedne reperdow roboczych naleokreslaé z taky doktadndcia, abysredni bhd niwelacji po wyréwnaniu byt
mniejszy od 4 mm/km, stosig niwelacg podwojra w nawikzaniu do reperéw gistwowych.

Repery robocze powinny byvyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigeajwyrane i jednoznaczne
okreslenie nazwy reperu i jego¢dne;.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona w oparciu o dokumentagprojektows oraz inne dane geodezyjne
przekazane przez Zamawieggo, przy wykorzystaniu sieci poligonizacjingawowej albo innej osnowy geodezyjnej,
okreslonej w dokumentacji projektowe;.

O¢ trasy powinna bywyznaczona w punktach gtéwnych i w punktaclrpdnich w odlegtéci zaleznej od
charakterystyki terenu i uksztalttowania trasy, Ieezrzadziej i co 50 metréw.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonejrasy w stosunku do dokumentacji projektowej niezeno
by¢ wigksze ni 5 cm. Rzdne niwelety punktéw osi trasy nalewyznaczy z dokladnécia do 1 cm w stosunku do
rzgdnych niwelety okrdonych w dokumentacji projektowej.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalaizy¢ materialtdbw wymienionych w pkt 2.2.

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wéveczaly Wykonawca robo6t zapi je odpowiednimi
palami po obu stronach osi, umieszczonych pozaagraobét.

5.5. Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych

Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych obejmuje wyzeae krawdzi nasypow i wykopow na powierzchni
terenu (okréenie granicy rob6t), zgodnie z dokumensgajojektovs oraz w miejscach wymagaiych uzupetnienia
dla poprawnego przeprowadzenia robét .

Do wyznaczania kragdzi nasypéw i wykopow naky stosowa dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy
nalezy stosowd w przypadku nasypow o wysada@ przekraczajcej 1 metr oraz wykopow gbszych ni 1 metr.
Odlegta¢ migdzy palikami lub wiechami naty dostosowa do uksztaltowania terenu oraz geometrii trasy dvneej.
Odlegta¢ ta co najmniej powinna odpowiatladstpowi kolejnych przekrojow poprzecznych.

Profilowanie przekrojéw poprzecznych musi utiwia¢ wykonanie nasypow i wykopow o ksztalcie zgodnym
z dokumentagj projektovs.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogoblne zasady kontroli jako rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
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6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakasci prac pomiarowych zweanych z odtworzeniem trasy i punktow wysédiowych naley
prowadzé wedtug ogélnych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,4657) zgodnie z
wymaganiami podanymi w pkt 5.4.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru rob6t

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w OST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.

Obmiar rob6t zwjzanych z wyznaczeniem obiektow jest&da obmiaru rob6t mostowych.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-0@0QQWymagania ogélne” pkt 8.
8.2. Spos6b odbioru robét

Odbiér robét zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie gasie na podstawie szkicdw i dziennikéw
pomiaréw geodezyjnych lub protokétu z kontroli geadinej, ktore Wykonawca przedktadaynierowi.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy platndci

Ogdlne ustalenia dotyaze podstawy ptatrigi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine”
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania robét obejmuije:
h) sprawdzenie wyznaczenia punktdéw gtéwnych osi trigmynktéw wysokéciowych,
i) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
i) wyznaczenie dodatkowych punktéw wysékiowych,
k) wyznaczenie przekrojéw poprzecznych z ewentualnytyezeniem dodatkowych przekrojéw,
[) zastabilizowanie punktéw w sposob trwaty, ochrafaprzed zniszczeniem i oznakowanie utatidgaejodszukanie i
ewentualne odtworzenie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

- Instrukcja techniczna 0-1. Ogolne zasady wykonyag@mac geodezyjnych.

- Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga ityegs Gtéwny Urad Geodezji i Kartografii, Warszawa 1979.
— Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa poajdaJGiK 1978.

- Instrukcja techniczna G-2. Wysalaowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

— Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i ekgsciowe, GUGIK 1979.

— Woytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983.

SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE
D - 05.01.00a
PROFILOWANIE
NAPRAWA NAWIERZCHNI GRUNTOWYCH
1. WSTEP
1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej SSh svymagania dotyee wykonania i odbioru robét zadianych z wykonaniem naprawy
nawierzchni gruntowych, przy przebudowie drogi wgmonej na stronie tytutowej

1.2. Zakres robo6t obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robo6t z@anych z wykonaniem i
odbiorem naprawy nawierzchni gruntowych naturalnfarofilowanych) i ulepszonych, naprawy z profilaviem
nawierzchni

1.3. Okréslenia podstawowe

Profilowanie drogi gruntowej - mechaniczne popranéegpoprzecznego przekroju drogi w celu wyréwnamydojow i
kolein i zapewnienia lepszego odwodnienia drogi.

11



Pozostale okigenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi. polskimi normami i z definicjam
podanymi w OST D-M-00.00.00 "Wymagania og6lne" ki 1.4.

1.4. Ogolne wymagania dotycrce robot
Ogolne wymagania dotygze robét podano w OST D-M-00.00.00 "Wymagania ogd[t] pkt 1.5.

2. SPRZET
2.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu

Ogolne wymagania dotysee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” jkf 3.
2.2. Sprat stosowany do wykonania naprawy nawierzchni gruntae;j

W zaleznosci od zakresu rob6t oraz sposobu ich wykonania, ddgkvca powinien wykazasic mozliwoscia
korzystania z nagbujacego spretu:
— réwniarek, spycharek lub sgita rolniczego (brony, glebogryzarki, kultywatoryugi) do rozktadania materiatow,
mieszania, spulchniania i profilowania,
— recznego sprgu do drobnych robét naprawczych, jak topaty, odkaubijarki eczne itp.

3. WYKONANIE ROBOT
3.1. Ogoblne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robét podano w OST D-MQ@0 ,Wymagania ogolne” [1] pkt 5.
3.2. Zasady wykonywania robot

Sposéb wykonania robdt przy naprawie nawierzcbmipien by zgodny z dokumentagiechniczi i SST.
W przypadku braku wystarczglych danych mina korzysté z ustalé podanych w niniejszej specyfikaciji.
Podstawowe czynioi przy wykonywaniu robét obejmayj
1. roboty przygotowawcze,
Przy naprawie nawierzchni roziia sk nastpujace sposoby wykonania robét:
a) dla nawierzchni gruntowej profilowanej z gruntuurainego
— profilowanie drogi,

3.4. Roboty przygotowawcze

Przed przyspieniem do robét naky, na podstawie dokumentacji projektowej, SST ldkaea Inzyniera:
- ustali¢ lokalizacg terenu robot,
- przeprowaddi obliczenia i pomiary geodezyjne niedme do szczeg6towego wytyczenia robot oraz ustleni
danych wysokéciowych.
Zaleca sj korzystanie z ustaleOST D-01.00.00 [2] w zakresie nierinym do wykonania robét
przygotowawczych.

3.6. Naprawa nawierzchni gruntowej profilowanej z guntu naturalnego

Profilowanie drogi

Profilowanie drogi na ditszym odcinku, na ktérym znajduje: svieksza liczba wybojéw, kolein itp., ma za
zadanie poprawienie poprzecznego przekroju dragréwnania jej nierdwnii w celu lepszego odwodnienia drogi.

Profilowanie drogi zalecaesivykonywa: réwniarkami, lecz dopuszcza g€z uzycie innego sprgu, np.
spycharek i wtokdw.

Profilowanie najlepiej jest wykonywepo srednim deszczu, gdy grunt jest nawilgocony, cowitazaréwno
scinanie gruntu na wygorowaniach, jak i jego&agzenie. Liczba przejazdow réwniarek do uzyskaalezytego
profilu jest r&na i zalena od stopnia zniszczenia nawierzchni, rodzajutgrusposobu profilowania.

W czasie profilowania réwniarka powinna:

- wyréwnywa wyboje ziema otrzyman przezscigcie wygorowa, powstatych z materiatu wyniesionego z wybojow
przez kota pojazdow w czasie suchej pogody oraerdwnomiernego zagzczenia jezdni,

— odtworzy profil pierwotny przeZciecie poboczy i przesugiie otrzymanej at ziemi kusrodkowi drogi z
jednoczesnym wyréwnaniem kolein.

Profilowary droge, w zaleznosci od decyzji Irtyniera, mana:

- nie watowa, zwtaszcza jdi zaktada st krotkotrwatg¢ zag:szczenia,

watowa®, np. walcem drogowym, zwtaszcza przy spulchniéndzscieleniu gruntu na drodze.
Profilowary drog; zaleca si, ze wzgéddw organizacyjnych, podziélna odcinki, ktére réwniarka ne

naprawé w ciagu 12 dni.

Na bardzo krétkich odcinkach drogi dopuszcza@izne wykonanie profilowania przyyciu topat, oskardéw
i ubijarek.

1) istniejaca nawierzchni profilowat réwniarlg na catej szerokmi oraz gébokasci odpowiadajcej zadanej grubéci
nawierzchni przy uwzgtinieniu ewentualnych dodatkow,
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4. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT
Ogodlne zasady kontroli jakdci rob6t
Ogolne zasady kontroli jako rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymaganialogd [1] pkt 6.

Badania wykonanych robot
Po zakdczeniu rob6t naley sprawdzé wizualnie:
- wyglad zewrtrzny wykonanej naprawy nawierzchni,
- poprawnd¢ profilu podiwznego i poprzecznego, naailjacego do pozostatej powierzchni jezdni i uitiwiajacego
sptyw powierzchniowy wod.
5. OBMIAR ROBOT
5.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét
Ogoblne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-@0®,Wymagania ogoélne” [1]
Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanej naprawy nawierzchni.

6. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-0@0 ,Wymagania ogoine” [1]

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentggjojektowa, SST i wymaganiami lryniera, jeel
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamegtug pktu 6 daty wyniki pozytywne.

Odbiér tych robét powinien Idyzgodny z wymaganiami pktu 8.2 D-M-00.00.00 ,Wymaigaogoine” [1]
oraz niniejszej OST.

7. PODSTAWA PLATNOSCI
7.1. OgdlIne ustalenia dotycgce podstawy platndci
Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrigi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” jpk} 9.

7.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fmaprawy nawierzchni obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robdt,
— przygotowanie podim,
- dostarczenie materiatow i spta,
— wykonanie naprawy nawierzchni wedtug ustedpecyfikacji technicznej,
- przeprowadzenie pomiaréw i badavymaganych w niniejszej specyfikacji technicznej,
— odwiezienie sprgu.

8. PRZEPISY ZWIAZANE
8.1. Ogolne specyfikacje techniczne (OST)

1. D-M-00.00.00 Wymagania ogélne

2. D-01.00.00 Roboty przygotowawcze

3. D-02.00.00 Roboty ziemne

4. D-04.05.06-04.05.04 Podbudowy i ulepszone podtpz gruntdw lub kruszyw
stabilizowanych spoiwami hydraulicznymi

5. D-05.01.00 Nawierzchnie gruntowe

6. D-05.03.16 Naprawa (przez uszczelnienie) podiah i poprzecznych

spekan hawierzchni betonowych
8.2. Inne materiaty

7. Podeczniki i przepisy utrzymania drog

SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE
D - 05.01.03
NAWIERZCHNIA ZWIROWA
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej SS% wymagania dotycce wykonania i odbioru rob6t przy wykonaniu robét
wymienionych na stronie tytutowe;.
1.2. Zakres robot obfych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot aganych z wykonywaniem
przy przebudowie j.w.

1.3. Okreslenia podstawowe

1.3.1.Nawierzchniazwirowa - nawierzchnia zaliczana do twardych niesmych, ktorej warstwiieralna jest
wykonana z mieszankivirowej bez uycia lepiszcza czy spoiwa.

1.3.2.Pozostate okidenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine” fk4.

1.5. Ogo6lne wymagania dotyerce robot
Ogo6Ine wymagania dotygze rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogojkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatow

Ogodlne wymagania dotysze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, padew OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Materialy do nawierzchnizwirowych

Mieszankazwirowa powinna mié optymalne uziarnienie. Krzywa uziarnienia mieszgogdwinna migcic¢ si¢
w granicach krzywych obszaru dobrego uziarniemagmych na rys. 1. Sklad ramowy uziarnienia podamablicy 1.
Kruszywo naturalneayte do mieszankiwirowej powinno spetni@wymagania normy PN-B-11111 [2] i PN-
B-11113 [3], a ponadto wskaik piaskowy wg BN-64/8931-01 [4] dla mieszanki ziarnieniu:
od 0 do 20 mm, WP powinien wynésid 25 do 40,
od 0 do 50 mm, WP powinien wynésid 55 do 60.

Tablica 1. Sklad ramowy uziarnienia optymalnej raéaski zwirowej

Rzedne krzywych granicznych uziarnienia
Wymiary przechodzi przez sito, % wag.
oczek nawierzchnia jednowarstwowa lub warstwa dolna nawierzchni
kwadratowych warstwa gorna nawierzchni :
. : dwuwarstwowe;j
sita dwuwarstwowej
mm a b, a b
50 - - - 100
20 - - 100 67
12 - 92 88 54
4 86 64 65 30
2 68 47 49 19
0,5 44 26 28 11
0,075 15 8 12 3
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3. SPRET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu

Og6Ine wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og6lne” pkt
3.2. Sprat do wykonania nawierzchnizwirowej

Wykonawca przygpujacy do wykonania nawierzchawirowej powinien wykazé sig mozliwoscia
korzystania z nagpujacego sprztu:
— koparek i tadowarek do odspajania i wydobywaniangru

- spycharek, rowniarek lub uktadarek do rozktadamieskyw lub spretu rolniczego (ptugi, brony, kultywatory) do
spulchniania, rozktadania, profilowania,

— przewanych zbiornikdw na wogdo zwizania mieszanki optymalnej, wypasaych w uradzenia do
réwnomiernego i kontrolowanego dozowania wody,

— walcow statycznych tréjkotowych lub dwukotowychkléch i srednich,
— walcéw wibracyjnych.
4. TRANSPORT
4.1. Ogoélne wymagania dotycgce transportu
Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagalne” pkt 4.
4.2. Transport kruszywa

Kruszywo mana przewoz dowolnymisrodkami transportu w warunkach zabezpiegaggh je przed
zanieczyszczeniem i rozsegregowaniem, nadmiernysusageniem i zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogo6lne zasady wykonania robét

Ogoblne zasady wykonania robét podano w OST D-MQ0 ,Wymagania ogdlne” pkt 5.
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5.3. Wykonanie nawierzchnizwirowej

5.3.1.Projektowanie skladu mieszankiirowej
Projekt sktadu mieszanki powiniendogpracowany w oparciu o:
a) wyniki bada kruszyw przeznaczonych do mieszankirowej, wg wymaga p. 2.2,
b) wyniki bada mieszanki, wedtug wymagagodanych w punkcie 2.2,
c) wilgotnos¢ optymalmy, mieszanki okréona wg normalnej préby Proctora, zgodnie z nefAiN-B-04481 [1].

5.3.2.Wbudowanie i zagszczanie mieszankivirowej
a) Mieszankazwirowa powinna by rozkladana w warstwie o jednakowej grétioprzy wyciu réwniarki lub
uktadarki do rozkladania kruszyw.

Mieszanka po rozi@niu powinna b§ zag:szczona przégiami walca statycznego gtadkiego. Zszczanie
nawierzchni o przekroju daszkowym powinno rozpgcie od kravedzi i stopniowo przesuwgpasami podiznymi,
czesciowo naktadajcymi sie w kierunku jej osi. Zagszczenie nawierzchni o jednostronnym spadkuzgalezpocad
od dolnej krawdzi i przesuwa pasami podtenymi czsciowo naktadajcymi sk, w kierunku jej gérnej krawdzi.
Zageszczenie naley kontynuowa do osigniecia wskanika zagszczenia podanego w SST, a w przypadku gdy nie jest
on okrélony, do osigniecia wskanika zagszczenia nie mniejszegozr,98 zagszczenia maksymalnego,
okreslonego wedtug normalnej préby Proctora, zgodni&zBR04481 [1] i BN-77/8931-12 [6].

Wilgotnas¢ mieszankizwirowej w czasie zagszczania powinna Byréwna wilgotnéci optymalnej. W
przypadku gdy wilgotn& mieszanki jest wisza o wecej niz 2% od wilgotndci optymalnej, mieszarknalery
osuszy , a w przypadku gdy jestasiza o wgcej niz 2% - zwiky¢ okreslona iloscia wody. Wilgotngé mozna bada
dowolm metod.

Jezeli nawierzchng zwirowa wykonuje s¢ dwuwarstwowo, to kada warstwa o gruldei max. 10 cm powinna
by¢ wyprofilowana i zagszczona z zachowaniem wymogow jakzejy

5.4. Utrzymanie nawierzchnizwirowej

Nawierzchniazwirowa po oddaniu do eksploatacji powinna Ipyelegnowana. W pierwszych dniach po
wykonaniu nawierzchni natg db&, aby byta ona stale wilgotna, zraszaja woda ze zbiornikéw przewmych.

Nawierzchnia powinna ldyréwnomiernie zajidzana (dogszczana) przez samochody na calej jej széko
w okresie 2 tygodni, w zwkku z czym zalecasprzektadanie ruchu naxmde pasy przez odpowiednie ustawienie
zastaw.

Pojawiajce st wklesnigcia po okresie piegnacji wyréwnuje si kruszywem po uprzednim wzruszeniu
nawierzchni za pomaamskardéw. Wczesne wyréwnanie widie¢ zapobiega powstawaniu wybojowzéé mimo
tych zabiegow tworzsic wyboje, uszkodzone miejsca nafavycia¢ pionowo i usuné, dosypé swiezej mieszanki
zwirowej, wyprofilowa i zagysci¢ wibratorem ptytowym lubgcznym ubijakiem.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci roboét

Ogoblne zasady kontroli jako rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.

6.2. Badania przed przysapieniem do robot

Przed przyapieniem do robét Wykonawca powinien wykérzadania kruszyw przeznaczonych do produkcji
mieszankizwirowej i przedstawd wyniki tych bada Inzynierowi do akceptaciji.

6.3. Badania dotycgce cech geometrycznych i wkziwosci nawierzchni zwirowej
6.3.1.Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw
Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanej nawierzchawirowej podaje tablica 2.

Tablica 2. Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Lp. Wyszczegdlnienie bada Minimalna czstotliwos¢ bada i pomiarow

co 100 m oraz w punktach gtéwnych tuk

=

w

1 | Uksztattowanie osi w planie .
poziomych

2 | Rzdne wysokéciowe co100m
3 | Réwnd¢ podiuizna co 20 m na kalym pasie ruchu
4 | Réwna¢ poprzeczna 10 pomiaréw na 1 km

. 10 pomiaréw na 1 km oraz w punktdch
5 | Spadki poprzeczne g+év5)nych tukdéw poziomych P
6 | Szerokét 10 pomiaréw na 1 km
7 | Gruba¢ 10 pomiaréw na 1 km
8 | Zag:szczenie 1 badanie na 608 mawierzchni

6.3.2.Uksztattowanie osi nawierzchni

Os$ nawierzchni w planie nie nae by przesungta w stosunku do osi projektowanej czegj niz + 5 cm.
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6.3.3.Rzedne wysokéciowe

Odchylenia rzdnych wysokéciowych nawierzchni od ezinych projektowanych nie powinno bwieksze nk
+1lcmi-3cm.

6.3.4.R6wWNaGs¢ nawierzchni

Nieréwndgci podiizne nawierzchni naly mierzy tata 4-metrova, zgodnie z normp BN-68/8931-04 [5].
Nieréwndici poprzeczne naky mierzy¢ 4-metrovy tata. Nierdwndci nawierzchni nie powinny przekra&za5 mm.

6.3.5.Spadki poprzeczne nawierzchni

Spadki poprzeczne nawierzchni na prostych i tukpolwinny by zgodne z dokumentacijprojektows z
tolerancy £+ 0,5%.

6.3.6.Szerokd¢ nawierzchni
Szeroké¢ nawierzchni nie mee r@ni¢ sig od szerokéci projektowanej o wdcej niz -5 cm i +10 cm.
6.3.7.Grubags¢ warstw

Gruba¢ warstw naley sprawdza przez wykopanie dotkdéw kontrolnych w potowie szexei nawierzchni.
Dopuszczalne odchytki od projektowanej grédianie powinny przekraczat 1 cm.

6.4. Zagszczenie nawierzchni

Zagszczenie nawierzchni nalebada co najmniej dwa razy dziennie, z type maksymalna powierzchnia
nawierzchni przypadaga na jedno badanie powinna wyrio800 nf. Kontrok zag:szczenia nawierzchni moa
wykonywa dowolmn metod.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w OST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchimiirowej.

8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-0@0QWymagania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje giza zgodne z dokumentagrojektova, SST i wymaganiami zamawigego, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamgjpkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. OgdIne ustalenia dotycgce podstawy platndci

Ogdlne ustalenia dotyaze podstawy ptatrigi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” gkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fmawierzchnizwirowej obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robdt,
- dostarczenie materiatow,
— dostarczenie i wbudowanie mieszarigirowej,
— wyréwnanie do wymaganego profilu,
— zagszczenie poszczegoélnych warstw,
— przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji tectamigj.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy
1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badanie prébekigrun
2. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa natwalo nawierzchni
drogowych.Zwir i mieszanka
3. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa natwalo nawierzchni

drogowych. Piasek
4. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczanie wska piaskowego
5. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar résenoawierzchni
planografem i tat
6. BN-77/8931-12 Oznaczanie wgkiéka zagszczenia gruntu.
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